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Abstrakt 

Prezentace představí aktuální populární open source mapové frameworky a jejich vlastnosti. Mezi jinými se 

budeme zabývat OpenLayers, Leaflet a OpenLayers verzí 3. Zabývat se budeme jich velikostí, schopností 

pracovat s velkými objemy dat, speciálními případy použití, základy vývoje a komunitou vývojářů.  

Abstract 

Presentation will present current popular open source mapping framework and their features. OpenLayers, 

Leaflet and OpenLayers version 3 (among others) will be discussed. 

 


